
 

 

#include "sys.h" 

#include "adc.h" 

 

char people_ADD = 0; 

 

void led( void ) 

{ 

 GPIO_InitTypeDef GPIO_InitStructure;   

  

 RCC_APB2PeriphClockCmd(RCC_APB2Periph_GPIOC, ENABLE); 

 GPIO_InitStructure.GPIO_Pin = 

GPIO_Pin_0|GPIO_Pin_1|GPIO_Pin_2|GPIO_Pin_3|GPIO_Pin_4|GPIO_Pin_5|GPIO_Pin_6|GPIO

_Pin_7|GPIO_Pin_8|GPIO_Pin_9|GPIO_Pin_10|GPIO_Pin_11; 

 GPIO_InitStructure.GPIO_Mode = GPIO_Mode_Out_PP; 

 GPIO_InitStructure.GPIO_Speed = GPIO_Speed_10MHz; 

 GPIO_Init(GPIOC, &GPIO_InitStructure);  

  

} 

 

void led_one( void ) 

{ 



 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_0); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_1); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_2); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_3); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_4); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_5); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_6); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_7); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_8); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_9); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_10); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_11); 

 

} 

 

void led_two(void) 

{ 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_0); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_1); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_2); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_3); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_4); 

 GPIO_ResetBits(GPIOC,GPIO_Pin_5); 

 GPIO_SetBits(GPIOC,GPIO_Pin_6); 

 


